
Приложение A. Итерационные методы решения 

систем линейных алгебраических уравнений 

 

Название Канонический вид 
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Попеременно-
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Приложение B. Интерполирование функций 

 

Название метода Описание метода Погрешность формулы 
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Приложение C. Численное решение нелинейных уравнений и систем уравнений  
 

Название метода Описание метода Сходимость метода 
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Приложение D. Разностные схемы решения задач математической физики 

Название метода Описание метода Погрешность аппроксимации 
Сходимость численного 

решения к точному 
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Приложение E. Методы решения обыкновенных дифференциальных уравнений 

и систем обыкновенных дифференциальных уравнений. 
 

Название метода Описание метода Погрешность 
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